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Femsteiierung 



Die Erfindung betriflft eine Femsteuerung, die dahingehend vefbessert ist, dass sie ein 
Bedienelement (1) aufweist, das dazu vorgesehen ist, durch einen Benutzer (20) 
5 einstellbare und/oder durch eine Kontrolleinheit (4) steuerbare fuhlbare Informatibnen 
iiber das Bedienelement (1) zu ubermitteln. 

Fig. 1 
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RRSCHREIBUNG 
Femsteuemng , . 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Femsteuemng mit einem Bedienelement. 

5 Gerate des modemen Haushalts, seien es Gerate der Unterhaltungselektronik, Kiichen- 
gerate, Alarmanlagen, Lampen usw,, weisen eine VielzaW von einstellbaren Parametem 
und Funktionen auf. Sei es die Lautstarke des Verstarkers, die Helligkeit einer Lampe, 
die Intensitat der MikroweUenerwarmung oder der Zeitpunkt der Alarmanlagen- 
aktivierung. Viele Grerate sind mittels einer Femsteuemng kontrollierbar. Wegen der 
10 grofien Anzahl der fernsteuerbaren Gerate befinden sich allerdings oft uniiberschaubar 
viele Femsteuemngen in einem Haiishalt. Deshalb ist der Wunsch nach universellen 
Femsteuemngen groB. 

Je grSBer die Vielzahl an Steuermdglichkeiten ist, umso komplexer muss eine universelle 
15 Femsteuemng sein. Femsteuemngen, die im wesentlichen auf einzelnen Tasten aufbauen, 
lassen es oft nicht zu, dass alle Kontrollmdglichkeiten der verschiedenen zu steuemden 
Gerate auf der beschrankten Anzahl von Tasten realisiert werden konnen. Die Steuemng 
von exotischen Funktionen eines Gerates fallen dem Benutzer schwierig. Um diesem 
Problem zu begegnen, vsoirden etwa Femsteuemngen mit Touchscreen entwickelt, die 
20 jeweils einen anderen Satz von beriihmngssensitiven Tasten darstellen konnen. Diese 

Tasten sind beispielsweise durch den Benutzer benennbar. Bei manchen Femsteuemngen 
mit Touchscreen sind die erscheinenden Tasten auch mittels eines Computerprogramms 
durch den Benutzer in ihrer Form veranderbar. Dadurch werden langweilige Tasten- 
darstellungen vermieden. 
25 • ' * 

Tasten und Touchscreen haben den Nachteil, dass sie in einem abgedunkelten Raum 
(z.B. beun Ansehen eines Films) nur durch zusatzliche Beleuchtung vemiinftig zu 
erkennen und damit zu bedienen sind. 
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Es ist daher eine Aufgabe der Erfindung, eine verbesserte Femsteuerung zxi Verfiigung 
zustellen. 

Die Aufgabe wird gelost durch eine Femsteuerung mit einem Bedienelement (1), das zur 
5 Ausgabe von durch einen Benutzer (20) einstellbaren und/oder durch eine KontroU- 
einheit (4) steuerbaren fuhlbaren Informationen vorgesehen ist. 

Vorteil der vorliegenden Erfindung ist die Vielfaltigkeit eines solchen Bedienelementes 
mit einstellbarer and steuerbarer taktiler (fuhlbarer) Ruqkmeldung. Fur unterschiedliche. . 

10 Funlctionen konnen durch einen Benutzer (beispielsweise einen menschlichen Benutzer 
Oder ein za steuernd65 Gerat, dass EinsteUungen etwa qua bidirektionaler Kommunika- 
tion mit der Femsteuerung vomehmen kann und dadurch zum Benutzer wird) ver- 
schiedene taktile Charakteristiken eingestellt werden. Die fuhlbare Ruckmeldung kann 
auch adaptiv gesteuert werden und muss keinem festen zeitlichein oder Bewegungs- 

15 zustand-abhangigen Schema gehorchen, Eine steuerbare taktile Ruckmeldung kann auch 
ohne Bedienfunktion erfolgen, etwa urn die Information uber fast entladene Batterien zu 
ubermitteln. Die Kontrolleinheit ist als Regelkreis ausfuhrbar oder als statische KontroU- 
einheit (etwa eine mechanisch wkende Widerstandsscheibe, die abhSngig von einer 
Winkelposition auf die fuhlbaren Eigenschaften des Bedienelementes einwirkt). 

20 

Ein Vorteil der Ausfiihrungsform nach Anspruch 2 liegt in der Erkennbarkeit der 
jeweiligen Bedienfunktion, die durch die jeweilige, etwa zeitliche oder dfehwinkel- 
abhangige Abfolge ggf unterschiedlicher fuhlbarer Informationen gekennzeichnet ist. 
Die Abfolge von fuhlbaren Informationen bzw. die unterschiedlichen Arten von fiihl- 

25 baren Informationen, die unter gewissen Umstanden iibertragen werden, definieren die ' 
Charakteristik einer Bedienfunktion. Ist die Bedienfunktion beispielsweise die Auswahl 
eines zu steuemden Gerates, dann ist eine fuhlbare Einrastung fur jeden Auswahlpunkt 
sinnvoU und fiir den Benutzer nachvoUziehbar, bei emer ,JFast Forward"-Funktion kann 
ein Abbremsen die Track-Grenzen anzeigen usw. 

30 * . 
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Eine weiterer Aspekt der Erfindung ist die Veranderbarkeit einer yorgegebenen fiihl- 
baren Charakteristik (siehe Anspruch 3). Bei der Lautstarkeregelung kann ein starker 
' werdender Widerstand anzeigen, dass der Bereich angenehmer Lautstarke uberschritten 
wurde. Das Ansteigen des Widerstandes kann etwa linear erfolgen. Der Bedienkomfort 
5 * wird erhoht, wenn der Benutzer eine solche Charakteristik nach eigenen Wunschen 
andern kann, etwa in eine quadratisch ansteigende Widerstandskurve. 

Vorteil der Erfindung nach Anspruch 4 ist die zusatzliche Prasentation von optisch 
wahmehmbaren Informationen, z.B. der Statusinformation „Aktiv** oder , JsTicht aktiV* 

10 etwa mittels einer LED, der Statusinformation uber die ausgefuhrte Funktion (beispiels- 
weise „Volume'-), die mittels eines kleinen Displays darstellbar ist oder mittels einer 
leuchtenden LED an einer Auswahl von Funktionsmoglichkeiten, oder etwa der Infor- 
mation uber den Level der „Volume"-Einstellung, der auf einem Display in der Fem- 
steuerung oder im Bedienelement besser lesbar gestaltet werden kann, als auf dem sich 

15 typischerweise in einiger Entfemung befindlichen Display des zu steuemden Gerates. 

Vorteilhafterweise werden EinsteUparameter uber die fiihlbaren Ruckmeldungen fur 
verschiedene Funktionen in der Femsteuemng selbst verfugbar sein, etwa in Tabellen- 
form in einem Speichermittel, aus dem die KpntroUeinheit diese Daten liest, wenn sie 
20 weifi, welche Funktion ausgefuhrt werden soli (siehe Anspruch 5). 

Von Vorteil ist es, wenn, wie in Anspruch 6 beschrieben, die Femsteuemng Mittel auf- 
weist, die die Bewegung und die Position des Bedienelementes messen, die die Kontrolle 
uber die Einstellungen der fiihlbaren Ruckmeldungen haben und die bei Bedarf Daten mit 
•25 anderen Geraten austauschen. 

Fur die Steuemng anderer Gerate ist es von bedeutendem Vorteil, wenn etwa neben den 
normalen Steuerbefehlen die Bewegungs- und Positionswerte des Bedienelementes oder 
daraus abgeleitete Werte an das zu steuemde Gerat mittels der Datenschnittstelle ge- 
30 sendet werden. Dies wird in Anspmch 7 beschrieben. Das zu steuemde Gerat kann die 
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empfangenen Werte mit seinen eigenen Werten vergleichen und entsprechend reagieren, 
etwa indem es selbst Daten zur Femsteuerung sendet, die dann uber die JControlleinheit 
eine fohlbare Ruclaneldung verursachen. Diesen Vorteil bietet die Ausgestaltung nach 
Anspruch 8, Diese Ausgestaltung eriaubt es etwa Einstelldaten der taktilen Ruck- 

5 kopplung direkt von dem zu steuernden Gerat ±u beziehen, anstatt diese aus einer intern 
verfiigbaren Tabelle aai lesen. Weiterhin ist dadurch eine Interaktion moglich. Das zu 
steuerade Gerat sendet Informationen, die von der DatenschnittsteUe empfengen werden 
und dann zu einer aktiven, adaptiven Einstellung der taktUen Ruckmeldung fiihren. So 
weiB die Fembedienung ohne DatenrQckmeldung vom zu steuernden Gerat beispids- 

10 weise hicht, wo der Mittenwert fUr die BalanceeinsteUung liegt. Wird dieses Wissen vom 
zu steuernden Gerat gesendet, ist die KontroUeinheit in der Lage, die taktile RUck- 
meldung (etwa ein Einrasten) entsprechend einstellen. 

Vorteilhafte Ausgestaltungen des Bedienelementes sind dann gegeben, wenn eine 
1 5 bewegliche Ausfiihrung vorliegt, die mo^chst in bekannter oder scWttssiger Weise 
Bedienelemente an den zu steuernden Geraten nachempfinden lasst, etwa einen 
Drehknopt einen Kippschalter, einen Druckknopf oder einen Schieberegler (siehe 
Anspruch 9). 

20 Wie in Anspruch 10 beschrieben, ist es ist auch vorteilhaft, wenn das einstellbare taktile 
Bedienelement von weiteren Bedienelementen und Displayelementen begleitet wird, 
sodass eine Femsteuerung vieler Gerate moglichst benutzerfreundUch gestaltet werden 
kann. 

25 Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung wird in Anspruch 1 1 beschrieben. Hat die Fem- 
steuerung eine Spracherkennungseinheit, so kann die Funktion, die das taktile Bedien- 
element ausfiihren soil per Sprachkommando eingegeben werden, ohne erst die Funktion 
aus einem MenO wahlen zu mussen. Natttrlich sind auch alle anderen bekannten Arten 
von sprachgesteuerten Aktionen nidglich. 
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In Anspmch.l2 wird eiiie vorteilhafte Ausgestaltung beschrieben, bei der etwa mittels 
Bluetooth-Technologie oder mittels Funkverbindung (etwa. Funk-LAN) eine auto- 
matische Erkennung von zu steuemden Geraten erfolgt. Die erkannten Gerate haben 
dann beisjiielsweise die MogUchkeit automatisch Einstelldaten fur das taktile Bedien- 
element zu sehden oder z.B. ein Touchscreendesign zu iibertragen, das das.zu steuemde 
Gerat wiederkennen lasst. 

Die Erfindung wird im folgenden durch ein Ausfiihrungsbeispiel und anhand einer Figur 
detailliert beschrieben. Es zeigt 

Fig. 1 eiiie schematische Verdeutlichung einer Fernsteuerung mit einem 

haptischen Bedienelemenl und einem zu steuernden GerSt (aufierhalb des 
gestrichelteh Rahmens um die Fernsteiierungselemente). 

In Fig. 1 ist ein haptisches Bedienelement l einer Fernsteuerung schematisch als Dreh- 
knopf dargestellt. Es kann sich aber auch um einen Schieberegler handeln, einen Kipp- 
regler oder einen Druckknopf oder um eine Realisierung, in der verschiedene dieser 
MSgUchkeiten vereint sind (beispielsweise ein drOckbarer Drehkhopf). Eine Druckknopf- 
funktion wird in Fig. 1 auch uber den Schalter 5 reaUsiert. Bei Druck-, Schiebe- und 
Kippreglem kann eine magnetorheologische Flttssigkeit verwendet werden, um die fiihl- 
baren Informationen, die bei Bedienung an den Benutzer Ubertragen werden, flexibel zu 
steuem. Ein haptischesr Drehknopf, der sich Ober erne magnetorheologische Fliissigkeit 
elektronisch steuem lasst, ist etwa aus der europaischen Patentanmelduiig EP 1> 168 622 
A2 bekannt. Beliebige Bremswirkungen, die ein Einrasten simulieren oder einen sich 
steigemden Widerstand bilden, konnen so erzeugt werden. Ein solcher Knopf ist mit 
kleiriem Bauteilvolumen und mit geringem Gewicht herstellbar. Mittels eines Dreh- 
knopfes kdnnen EiristeUungen wie LautstSrke, Balance, Lampendimmung, Gerateaus- 
wahl etc. bedient werden. Jede dieser Bedienfunktionen hat eine eigene Charakteristik 
von fiihlbaren Rflckmeldungen. Bei Lautstaricereg^lung etwa kann Werti^eit durch 
einen leichten Widerstand simuUert werden. Bei zu hoher LautstSrkeeinsteUung ist auch 
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eine Erhohung des Widerstandes mSglich. Als Wahlschalter genutzt, werden Einrast- 
punkte simuliert; je aach Anzahl sind verschiedene WinkelabstSnde zwischen den 
Einrastpunkten realisierbar. 

NatQrlich kann der Drehknopf 1 auch dazu vorgesehen sein, fuhlbare Informationen zu 
ubertragen, die nicht mit der momentanen Bedienfunktion in Beziehung stehen. Etwa ein 
Vibrieren als Wamung fur absinkende Batteriespannung. Zur Realisierung eines 
Vibrierens ist das Bedienelement 1 beispielsweise mit einem mechanischen Anreger 

■ 

gekoppelt, Z.B. eiiiem Piezoelement. . 

. Je nach Anbringungsort des hier als Drehknopf realisierten Bedienelementes 1 an der 
Fernsteuerung kann der Drehknopf auch ein Visualisierungselement 1.1 aufweisen. Im 
einfachsten FaU ist das eine LED, die anzeigt, ob der Drehknopf fur eine Bedienung 
„aktiv" Oder „nicht aktiv" ist, eben durch Aufleuchten oder nicht Aufleuchten. Mit 
mehreren LEDs lasst sich anzeigen, welche Bedienfunktion gerade aktiv ist; noch 
flexibler lasst sich das durch ein im Drehknopf angebrachtes, Vorteilhafterweise sich 
nicht mitdrehendes Display erreichen. Das Display kann dann „Volume" oder ,3alance" 
Oder ..Selector" oder andere BegriflFe anzeigen, die die Bedienfunktion beschreiben. Ist 
das Bedienelement 1 nicht ftir das Anbringen dnes solchen VisuaHsierungselementes 
geeignet, kann das Visualisierungselement 1 . 1 auch auf der Fernsteuerung untergebracht 
sein, beispielsweise als eigenstandiges Visualisierungselement oder als Teil eines 
groBeren Displays. 

Zur Steuerung des in diesem Beispiel mit einer magnetorheolo^schen Fliissigkeit arbei- 
tenden Drehknopfes 1 wird ein Positionsencoder 3 benutzt, der die (Winkel-)Position 
mit einem Sensor, der die Richtung des Magnetfeldes bestimmen kann, ermittelt. Die 
Position, Drehrichtung und ggf. andere Parameter wie Drehgeschwindigkeit oder Ver- 
senkungsposition bei einem Druckknopf werden an die Kontrolleinheit 4 weitergeleitet. 
Aufgnind der gewaMten Bedienfunktion liest die Kontrolleinheit aus einem RAM- 
Baustein 12 eine voreingestellte TabeUe, die die Charakteristik des Drehknopfes 1 fur 
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diese Bedienfunktion beschreibt. AnsteUe eines RAML-Spdchers 12 konnen aber auch 
andere bekannte Speichermedien verwendet werden. Auf Basis der Tabellenwerte und 
der Bewegungs- und Positionswerte steuert die KontroUeinheit 4 uber einen Treiber 6 
einen Aktuator 2, der den Bewegungswiderstand des Knopfes durch Aktuierung der 
magnetorheologischen Flussigkeit andert, sodass fuhibare Informationen uber das 
Bedierielement 1 weitergeleitet werden. 

Tea der Bedien- und Informationsoberflache einer Femsteuerung sind typischerweise 
auch andere Bedien- und VisuaUsierungselemente, etwa dn Display 7, ein Tastenfeld 9, 
das auch als Touchscreen realisiert sein kann, oder Indikatoren 8, die z.B. anzeigen, 
welches Gerat gerade gesteuert wird. 

Die Einstellungen, die mittels des Drehknopfes 1 vorgenommen werden, werden aber. 
eine Datenschnittstelie 10, etwa einen Infrarotsender oder einen Funkserider, an das zu 
steuemde Gerat 20 weitergeleitet. 1st die DatenschnittsteUe 10 bidirektional ausgestaltet 
(also zum Senden und zura Empfangen), dann ist es mogUch, dass von der Femsteuerung 
entsprechende Rflckmeldungen von dem zu steuemden GerSit 20 empfengen werden 
kennen, die u.a. den aktueUen EinsteUungsstatus angeben, der dann auf dem Display der 
Femsteuerung erscheint. So kann der Benutzer auf der Femsteuerung leicht erkennen, 
welche Einstellung er erreicht hat, ohne das sich typischerweise in einigen Meter Ent- 
femung befindliche Display des Gerfttes 20 entziflfem zu mussen. Bei Bedienfunktidnen 
wie .^Balance" wird so ermoglicht, dass, abhangig von der urspriingUchen Einstellung am 
Gerat 20, die KontroUeinheit 4 weifi, wann der Einrastpunkt fiir die „neutral"-Stellung 
angeregt werden muss. Das erhoht den Bedienkomfort fur sehr viele Bedienfunktionen. 
Hierbei steuert eigentUch das zu steuemde Gerat 20 die haptischen Eigenschaften des 
Bedienelementes 1 (durch Senden von Daten an die DatenschnittsteUe 10 und nach- 
folgendes Weiterleiten der Daten an die KontroUeinheit 4). Das zu steuemde Gerat kann 
auch seine eigene TabeUe fiir die Einstellungen der fuhlbaren Informationen an die Fera- 
steuemng versenden, sodass entsprechende Regler des Gerates simuUert werden kiSnnen. 
Das zu steuemde Gerat 20 wird so zu einem Benutzer der Femsteuemng, denn es kann 
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Einstellungen vornehmen, so wie das ein menschlicher Benutzer in diesem Fall z.B. 
mittels eines Computerprogramms mit Verbindung zur Datenschnittstelle vornehmen 
konnte. 



Art der fuhlbaren Information gespeichert werden und auf Basis der yom zu steuemden 
10 Gerat 20 (in diesem Fall ein Tuner oder Reciever) ubertragenen Daten wird die fuhlbare 
Information adaptiv gesteuert. Das zu steuemde Gerat 20 kann demnach auch direkt auf 
die fuhlbaren Informationen, die das Bedienelement 1 ubertragen soli, einwirken. Ein 
direktes Durchleiten von KontroUsignalen, die das zu steuemde Gerat 20 sendet, an das 
Bedienelement 1 bzw. den Aktuator 2 ist eine Ausfiihrungsform der beschriebenen 
13 Erfindung. Ein Umgehen der KontroUeinheit 4 kann etwa durch gewisse vom zu 
steuemden Gerat 20 gesendete Kontrollsignale oder Signalkennungen erzvmngen 
werden. 

Wird eine Datenschnittstelle 10 etwa als USB-Port oder RS232-Schnittstelle realisiert, 
20 dann ist auch ein Datenaustausch per Kabel mit einem Computer moglich, uber den dann 
etwa die Tabellen zur Einstellung der fuhlbaren Ruckmeldung geandert werden konnen. 
Derart kann beispielsweise die Charakteristik des Widerstandsanstiegs bei der Laut- 
starkeregelung von linear auf quadratisch geandert werden, je nach Geschmack des 
Benutzers. 



25 . . 

Die Datenschnittstelle ist auch als standardisierte Bluethooth-Schnittstelle oder als 



automatisch erkannt und stehen zur Femsteuemng zur Verfugung. Drahtlose Konrniu- 
. nikationssysteme; Gerate und Methoden, die insbesondere Bluetooth umfassen, sind aus 
30 der intemationalen Patentanmeldung WO 01/3 003 1 Al bekannt. 



5 



Bei manchen Bedienfuhktionen, wie dem „Tuning", wenn also ein Radiosender gesucht 
wird, ist die fuhlbare Information adaptiv zu steuern, sodass bei Auffinden eines Senders 
dies dem Benutzer mitgeteilt wird. Die Abstande zfwischen den fuhlbaren Informationen 
beim „Tuning" konnen nicht in einer Tabelle gespeichert werden! Vielmehr kann nujr die 



wireless-LAN Schnittstelle ausfuhrbar. Entsprechend ausgestattete Gerate werden darin 
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Eine weitere Verbesserung des Bedienkomforts wird auch durch eine Spracherkennungs- 

einheit 1 1 erreicht. In ein an der Femsteuening angebrachtes Mikrophori 15 spricht der 

Benutzer einen kurzen Befehl, etwa , J)VD Volume" oder „CD Track" und die entspre- 

chende Funktion wird iiber die KontroUeinheit 4 eingestellt und kann je nach Bedien- 

3 funktion rhit dem Bedienelement 1 bedient werden. Eine sprachgesteuerte Femsteuening 

i 

.ist aus der intemationalen Patentanmeldung WO 02/17625 Al bekannt. Nfittels eines 
Displays' und einer Spracherkennungseinheit konnen auch komplexere Interaktionen 
erfolgeh, etwa die Anderung einer Charakteristik, spdass kein zusatzlicher Computer 
bendtigt wird. 

10 

Das Bedienelement muss nichf als steuerbares Bedienelement mit magnetorheologischer 
. Flussigkeit oder ahnlichem ausgestaltet sein. Es ist auch moglich eine fiihlbare Ruck- 
kopplung an den Benutzer durch andere Mittel, etwa mechanische Mittel (steuerbare 
Bremse, austauschbare bzw. einstelibare Widerstandsscheibe) zu generieren. 
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PATENTANSPRUCHE 



1. Femsteuemng mit einem Bedienelement (1), das zur Ausgabe von durch einen 
Benutzer (20) einstellbaren und/oder durch eine Kontrolleinheit (4) steuerbaren 
fuhlbaren Informationen vorgesehen ist. . 

5 2. Femsteuemng nach Aiispruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass das Bedienelement (1) zur Ausfiihrung von verschiedenen Bedienfiinktionen 
vorgesehen ist, wobei jeder der Bedienfiinktionen eine bestimmte Charakteristik von 
fuhlbaren Informationen zugeordnet ist. 



3. Femsteuemng nach Anspmch 2, 
dadurch gekennzeichnet. 

dass die Charakteristik von fuhlbaren Informationen fur eine der Bedienfiinktionen 
yeranderbar ist. 



4. Femsteuemng nach Anspmch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Femsteuemng und/oder das Bedienelement (1) ein Visualisiemngselement (1.1) 
aufweist, das dazu vorgesehen ist, eine optische Information bezuglich des Status des 
20 Bedienelementes (1) und/oder der mit dem Bedienelement (1) ausgefiihrten Funktion 
darzustellen. 



10 



15 
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5. Femsteuerung nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die KontroUeinheit (4) dazu vorgesehen ist. Parameter zum Steuern der fuhlbaren 
Informationen des Bedienelementes (1) aus einem Speichermittel (12) zu lesen. 

5 

6. Femsteuerung nach Anspruch 1, . . ' 
dadurch gekennzeichnet. 

dass die Femsteuerung 

. • eine mit der KontroUeinheit (4) gekoppelte Messeinheit (3) zum Messen von 
10 Bewegungs- und Positionswerten des Bedienelementes (1) und 

• eine mit der KontroUeinheit (4) gekoppelte DatenschnittsteUe (10) zum Senden 
und/oder Empfangen von Daten 
au^eist. 

15 7. Femsteuemng nach Anspruch 6, . 
dadurch gekennzeichnet, 

dass KontroUeinheit (4) dazu vorgesehen ist, uber die DatenschnittsteUe (10) die 
Bewegungs- uhd/oder Positions\yerte zu senden. 

20 8. Fernsteuemng nach Anspmch 6, 
dadurch gekennzeichnet. 

dass die KontroUeinheit (4) dazu. vorgesehen ist, uber die DatenschnittsteUe (10) . 
Parameter zum Steuem der fuhlbaren Ruckmeldung des Bedienelementes (1) zugefuhrt 
zubekommen. . 



25 



9. Femsteuemng nach Anspmch 1, 
dadurch gekennzeichnet. 

dass das Bedienelement (1) drehbar und/oder verschiebbar und/oder driickbar und/oder 
verkippbar ausgestaltet ist. 
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10. Fernsteuerung nach AnspruGh 1, 
dadurch gekennzeichnet 

dass die Fernsteuerung ein Display (7) und/oder einen Touchscreen (9) und/oder 
Bedientasten (9) aufweist. 

5 

11. Fernsteuerung nach Anspjruch 1, 
dadurch gekennzeichneL 

dass die Fernsteuerung eine Spracherkennungseinheit (1 1) aufweist. 

10 12. Fernsteuerung nach AnsprucK 1, ' 
dadurch gekennzeichnet . 

dass die Fernsteuerung Mittel (13) zum automatischen Erkennen von zu steuemden 
Geraten aufweist. 
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